TELESCOPI E CCD

Frequenza di quadro: impostando 5 immagini al secondo si ottengono dei singoli frame più correttamente esposti e perciò dotati di una maggior nitidezza. Però più lungo è il tempo di esposizione e quindi minore è il frame rate  più rumore sarà presente nelle immagini e maggiore sarà l’effetto negativo del seeing.

Risoluzione spaziale massima teorica estraibile da un dato telescopio (rosso 630 nm, blu 480nm, verde 530 nm):


[image: image1.wmf]1.221.22

2062650.00055()2062650.92sec

150()

rmmondi

dmm

l

=×=×=


Per ottimizzare il sistema telescopio CCD sarà sufficiente raggiungere sul sensore un campionamento di 0.92 secondi d’arco per pixel. Ma il campionamento che dell’immagine che realizza la massima definizione possibile è definita dal criterio di Nyquist, il quale richiede ceh il campionamento di un segnale avente una certa frequenza f venga effettuata alla frequenza 2f per poter essere ricostruito senza perdita di informazioni. Allora il campionamento dovrà risultare di 0.46 secondi d’arco per pixel.

Per raggiungere tale risoluzione la lunghezza focale dovrà essere:
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Ad esempio Lumenera Skynyx 2.1 sensore Sony ICX205 1.4 Mpixel  6.5 mm x 4.8 mm; massima risoluzione quadro 1392x1040, 4.65 (m square pixel

Phylips Vesta Pro sensore Sony ICX098AK, diametro 4.6 mm; 692x504 pixel (veri 659x494(640x 480), 5.6 micron square pixel.

Per la Lumenera:
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Se si dimezza la risoluzione quadro la dimensione virtuale dei pixel diventa 10 micron e allora si ottiene una focale di circa 4 metri 

Utilizzare la risoluzione video che dia il massimo contrasto 
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